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Studienverlaufsplan für den Bachelorstudiengang Automatisierungstechnik und Robotik 
für Studienanfänger ab Wintersemester 2020/21
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Hinweise: Die Zahlen oberhalb der Fächerübersicht geben die Anzahl der ECTS-Creditpoints an. In Summe ergeben sich 210 ECTS-Punkte.
                   Die Anzahl der Semesterwochenstunden = SWS sind im Studienplan aufgeführt.
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